'HACIA UNA GENERALIZACION DE LAS LEYES Y METODOS
DE LA RELATIVIDAD AL CAMPO ELASTICO

. Por MANUEL OSSET MORENO-
“Todos los cuerpos de referencia, cualquie- - o Dr. Ingeniero de Caminas, Canales y Puertos
ra que sea su estado de movimiento, son equi-
valentes para la descripcion de la naturaleza.”
’ ALBERTO EINSTEIN

Las ecuaciones de la elasticidad plana:
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son invariantes si se someten ias tensiones (5,1, Tiy1, oy1), las fuerzas masicas
(X1, Y,) y las coordenadas (x,, y1) a las siguientes transformaciones:

Oy, =}L1(Ox—|—0y—2txy)z

Sy =17 (0, +9, +2r, y) » 7= constantes o funciones eldsticas del sistema analizado; (3)
tx,ylz}LT(sx_ oy) )
xy=y1(x—y)

4) . ' _ -(5)
Y1=1x+y) ' '

X,=p (X —Y)
Yo =p(X+Y)

En efecto, la comprobacién es inmediata:
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en virtud de (5).
Derivando en (3), resulta, teniendo en cuenta (6):
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Sumando y recordandd (4):

St Scx' 33 3T, 9T, !
3’~‘+—i+x,=p(a ~ e T y)+v<X—Y1=o;

J x, 3y, x dy 3 x dy

ot 3 ‘ s S3 T dt
Sy Oy =g [ T e (X Y =0,
Sy, 3y, d x dy 3 x oy .

Por ultimo, mediante una nueva suma y resta, resulta después de dividir por 2 p.:
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Sy S 9x

ecuaciones del sistema referencial (x, y) exactamente de la misma estructura formal

que las (1) del sistema (xy, y1)-
La invariancia de (2) se comprueba con ayuda del siguiente calculo:

' 1_§_il
dyy=3(dx+dy)|  dy, _ dx
dx,=7(dx—dy) d x, ]_ﬂ'
' d x
O — %, ——4*:”
\ Txy‘ _Gx——dy
Sustituyendo en (2):
2 dy
1+(——H L+—
[ . 41, d x 1=0,

dy
d x
[1 - (ix—):r %%~ % _dy
d x
y operando sucesivamente:

4dy ~4_"u_[1 _ (El_szol

dx 5, — 90,

b4 s —9
(dY)+_:<__er_1:o,
d x Txy dx :

como queriamos demostrar.
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