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MOMENTO DE

INERCIA

DE UNA SECCION CIRCULAR MACIZA
PARA EL MATERIAL HORMIGON ARMADO

POR JUAN J. G(f)MEZk CORDOBES, INGENIERO DE CAMINOS

II

in ¢l articulo anterior, publicado en el ntimero

2705 de esta Rivisea, correspondiente al 1.° de
septiembre de 1940, al final del mismo, anuncia-
mos el contenido que vamos a desarrollar en el
presente,

Tercer procedimicnto,— lin la pagina 198 de
Hormigén Armado, VPeiia Boeuf, se obtiene la
siguiente c\plcqnon para el momento de inercia de
piezas de seccion circular maciza:
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I.a profundidad relativa o unitaria de la fibra
neutra la designamos por la letra griega ¢, como
en el articulo anterior, y es la misma letra que
emplea Peila Boeuf para designarla en la sec-
ciom rectangular:

=@

2R
IExaminando la figura adjunta, se deduce:

S
N\

—f

cos R 1—2
Q= ——— == ] =~
R 14

sen a =

Rﬂ 2 ———— N
VR - BN _Vica—29 =

=2Ve(l—0.

Q

206

PR 6o (1l—a)Ve(l—0)

Sustituyendo valores en la expresion anterior
se obtiene:
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Resulta ¢l mismo valor o la misma expresion
obtenida por los dos primeros procedimientos.

Cuarto procedimicnto. — En los ntimeros 13,
17, 18 de la Ruvisea pi Ovras POsrIcas, co-
rrespondientes al afio 1931, se expuso este proce-
dimiento, pero se quedd la expresion resultante
insuficientemente simplificada, por lo que vamos
a recordarlo y a ultimar la simplificacion.

Ver Colombo, paginas 40 y 49 de la sexta edi-
cion espafiola.

Area del segmento de circulo:
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Cuerda del segmento de circulo:
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Distancia del centro de gravedad del segmento
al centro de circulo:
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Designando por T, ¢ I, las dos partes compo-
nentes del momento de inercia [=1,-+1I;, se.

tiene, sucesivamente:
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Con lo expuesto, damos por sulicientemente
comprobada la expresion del momento de iner-
cia de una seccion circular maciza para ¢l ma-
terial hormigin armado, cn lo referente al hor-
migon solamente.

El momento de inercia de la armadura de sec-
cidn total, o, distribuida en barras de igual did-
metro e igualmente separadas con sus centros si-
tuados en una circunferencia de radio (R —1),
siendo B la relacion de los coeficientes de elasti-

cidad del acero de la armadura y del hormigon,
tiene la conocida expresion:
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Poniendo ¢, f y o en funcion del radio:
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se ticne, para el momento de inercia de la arma-
dura, la siguiente expresion:
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Sumando las expresiones [1] y [2], obtendre-
mos la expersion del momento total de inercia de
la seccion circular maciza para el material hormi-
gon armado:
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Partiendo de la expresion [3], que ya parece
estar suficientemente comprobada, es facil obtener
la del momento de inercia de la seccion circular
hueca para el material hormigén armado.

Siguiendo los cuatro procedimientos por los que
se ha obtenido el momento de inercia, se obtiene
¢l mismo momento estitico de la seccién circular
maciza para el mismo material, lo que podria ser
objeto de otro articulo.

Ficil es comprobar que tiene la siguiente ex-
presion:
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